HUBER

Diffraction and Positioning Equipment

XY-Tisch 5102.05

: — = Basis und Schlitten aus hochfestem, spannungsarmem Aluminium
= = == = Antrieb Uber gehartete, geschliffene Gewindespindel
(selbsthemmend)
= verschleiffeste Spindelmutter aus Deltabronze
= optimale Feinabstimmung aufgrund hoher Reproduzierbarkeit der
minimalen Systemschrittweite durch Verwendung reibungsarmer
Flhrungen
- = Motorisierung optional Uber Schritt- oder DC-Motoren
= inklusive Adapter zur Aufnahme von Goniometerkdpfen der Serie
1000
= robuste Oberflachen durch eine galvanisch natureloxierte

Behandlung

Applikationsspezifische Ausfuhrungen:

= vakuumtauglich
= antimagnetisch
= strahlungsbestandig
= schwarz beschichtet

Technische Daten Motor:

Typ: AM 1524
Anzahl der Phasen: 2
Steckerausfihrung: optional
Vollschrittwinkel [°]: 15
Nennstrom [A/Phase]: 0,25
Widerstand [Ohm/Phase]: 12,5
Untersetzung Getriebe: 141:1
Getriebetyp: 15/8 spielfrei
Zubehor:

Schrittmotoren: 2-Ph. inklusive

DC-Motoren: 1616

Getriebe: 141:1 inklusive

Endschalter: inklusive

Nullpunkt: inklusive

Encoder: inkremental bei DC-Version
Steuerung: 9300
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Diffraction and Positioning Equipment

Adapter*: inklusive

* zur Aufnahme von Goniometerkdpfen der Serie 1000

Dimensionen [mm]:

Montageflache [mm]: 2 85

Bauhdhe [mm]: 54

Spezifikationen:

Verfahrbereich [mm]: +/- 5 (beide Achsen)
Material (Basis/Schlitten): Aluminium
Spindelsteigung [mm]: 0,5

Max. Belastung [N]: 50

Min. Drehmoment Antrieb [Nm]:0,2
Steifigkeit ["/Nm]: 9
Gewicht [kgl: 3

Maximale Belastungen:

Aufgrund der umfangreichen Konfigurationsmadglichkeiten ist eine
pauschale Angabe von maximalen Kraften und Momenten bei
exzentrischer Krafteinwirkung nur bedingt méglich.

Fur Ihren Anwendungsfall berechnen wir Ihnen jedoch gerne die
maximal zulassige Belastung.
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