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Motoren

Der Antrieb der Positioniersysteme kann je nach Anwendung über
Schritt- oder Gleichstrommotoren erfolgen.

Bei absoluten oder inkrementalen Positioniervorgängen werden
vornehmlich Schrittmotoren, bei hohen dynamischen Anforderungen
Servo-/Gleichstrommotoren eingesetzt.

Ein umfangreiches Sortiment an Herstellern und Ausführungen
ermöglicht es, HUBER Positioniersysteme optimal an Ihre Anwendung
anzupassen.

Hersteller: Ausführung:

Bautz 2-Phasen

Berger Lahr 3-/5-Phasen

Faulhaber DC, 2-Phasen

Phytron 2-Phasen

SloSyn 2-Phasen

Vexta 2-/5-Phasen

Technische Hinweise:

Die Verdrahtungsart der Schrittmotoren wird im Standard bipolar
parallel ausgeführt.

Bei der Steckerart handelt es sich um Sub-D Stecker.

Die Anzahl der Pins richtet sich nach Motortyp und zusätzlichen Ein-
bzw. Ausgangssignalen wie beispielsweise von Endschaltern und/oder
Nullpunktkontrolle.

Selbstverständlich sind auch andere Steckertypen erhältlich wie
beispielsweise Lemo oder UTO.
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